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1.Wstep.

1.1Przedmiot SST.

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt
zwiazanych z:

Budowgq ul. Chodkiewicza — II etap w Pile

1.2Zakres stosowania SST.

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleca-
niu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
1.3Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy i
punktéw wysokosciowych i obejmuje:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktow gtéwnych osi trasy i punktow wysokosciowych

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenia osi),

¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych, z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob ulatwiaja-

cy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.40kreslenia podstawowe.
1.4.1.0kreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D.00.00.00. ,,Wymagania Ogolne” pkt. 1.4.

1.4.2. Punkty glowne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy punkt trasy.

1.50g6Ine wymagania dotyczace robot.

Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt.1.5.

2.Materialy.

Do utrwalania punktow gtéwnych trasy nalezy stosowac pale drewniane z gwozdziem lub pretem stalowym, stupki
betonowe albo rury metalowe o dtugosci okoto 0,50 m. Pale drewniane umieszczone w sasiedztwie punktow zatamania
trasy w czasie ich stabilizacji powinny mie¢ $rednice¢ 0,15 - 0,20 m i dlugosei 1,5 - 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane o dlugosci okoto 0,30 m i $rednicy 0,05 -

0,08 m. Swiadki wbijane obok palikow osiowych powinny mie¢ dtugos¢ okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3.Sprzet.
Do odtworzenia (wyznaczenia) osi trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodolity lub tachymetry,
— niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- laty,

— tasmy stalowe.
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Sprzet stosowany do odtworzenia trasy i punktow gtéwnych powinien gwarantowaé uzyskanie wymaganej doktad-

nosci pomiaru.

4.Transport.
Nie wystepuje.

5.Wykonanie robét.

5.10gdIne zasady wykonania robot.

Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogoélne” pkt.1.5.

5.2Ustalenia.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK (4-10). Zamawiajacy zo-
bowiazany jest wytyczy¢ i zestabilizowaé w terenie punkty gtéwne osi trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robo-
cze) 1 dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysokosciowych oraz wszelkie inne dane, nie-
zbedne do zidentyfikowania tych punktow w terenie.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego Wykonawca powinien przeprowadzié obliczenia i pomia-
ry geodezyjne niezb¢dne do szczegdtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za nastgpstwa niezgodnosci wykonanych robdt z dokumentacja projektowa,
SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inspektora Nadzoru o jakichkolwiek btedach wykrytych w wyty-
czeniu punktow gtownych trasy i /lub reperdw roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywi-
stymi rzednymi terenu.

Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznia si¢ od rzednych kreslonych w dokumentacji
projektowej to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru.

Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢ zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez In-
spektora Nadzoru.

Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzed-
nych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru, zostang wykonane na koszt Zamawiajacego.

Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadzoru oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza Wyko-
nawce.

Wszystkie roboty, ktdre bazuja na pomiarach Wykonawcy nie moga byc¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem wyni-
kéw przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gléwne trasy i punkty posrednie osi trasy musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktdw.

Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone wszystkich punktow pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania ro-

bot.
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Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawceg swiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, to zostang one odtworzone na
koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robdt naleza do obowigzkow Wyko-

nawcy.

5.3Sprawdzenie wyznaczenia punktow giéwnych osi trasy i punktow wysokos$ciowych.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne do tyczenia powinny by¢ zestabilizowane w sposdb trwaty, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkow betonowych, a takze dowigzane do punktéw pomocniczych potozonych poza gra-
nicg robot ziemnych.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towa-
rzyszacych.

Jako repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejacych budowlach wzdhiz trasy drogowej
co okoto 150 m.

Rzedne reperow roboczych nalezy okresli¢ z doktadnoscia do 0.5 cm stosujac niwelete podwdjnag w nawiazaniu do

reperéw panstwowych.

5.4Wyznaczenie osi trasy.

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektow, przy wykorzystaniu sieci poilganizacji
panstwowej.

Os trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w odleglosci zaleznej od charak-
terystyki terenu i uksztatltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie moze

bvé wieksze niz 3 cm.

Rzgdne punktéw osi nalezy wyznaczy¢ z doktadnos$cia do 1em w stosunku do rzednych okreslonych w dokumenta-

cji projektowe;j.

5.5Wyznaczenie nasypow i wykopow.

Wyznaczenie nasypow i wykopow polega na oznaczeniu potozenie w terenie krawedzi podstawy nasypu oraz kra-
wedzi przecigcia powierzchni zewngetrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopdw nalezy stosowac dobrze widoczne paliki.

Odleglosci miedzy palikami nalezy dostosowaé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy drogowej. Odleglosc

ta powinna odpowiada¢ odstgpowi kolejnych przekrojow poprzecznych podanych w Dokumentacji Projektowe;.

6.Kontrola jakosci robot.
Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktow wysokos$ciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okreslonych w instrukcji i wytycznych GUGIK (4, 5, 6, 7, 8, 9, 10).
Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastgpujacych zasad:
- 08 drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co najmnie;j
co 50 m na prostych.

- robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dtugosci budowanego odcinka.
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7.0bmiar robét.
Jednostka obmiarowsg robdt zwiazanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy w terenie jest 1 kilometr trasy dro-

gowej.

8.0dbior robét.

8.1 Ogdine zasady odbioru robét.
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00. ,,Wymagania ogolne”pkt.8.

8.2 Odbioér wytyczenia trasy i wyznaczenia punktéow wysokosciowych.
Odbior robdt zwigzanych z odtworzeniem (wWyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i dzien-
nikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada Inzynierowi - In-

spektorowi Nadzoru.

9.Podstawa ptatnosci.

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoscipodano w SST ,,Wymagania ogdlne” pkt.9.

9.2Cena jednostki obmiarowej.

Cena 1 km odtworzenia osi trasy i wyznaczenia punktow wysokosciowych obejmuje:

—sprawdzenie wyznaczenia punktow gldwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych,

—uzupeknienie osi trasy dodatkowymi punktami,

—wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

—wykonanie pomiaréw biezacych w miar¢ postgpu robot, zgodnie z dokumentacja projektowa,

—zestabilizowanie punktéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace odszukanie i

ewentualnie odtworzenie.

10.Przepisy zwigzane.

1. BN-72/8932-01. ,Budowle drogowe i kolejowe. Roboty ziemne”.

2. Wykonanie i odbidr robdt ziemnych dla drég szybkiego ruchu. IBDiM Warszawa 1978 r.

3. Instrukcja DP-T14 o dokonywaniu odbioréw robdt drogowych i mostowych realizowanych na drogach zamiejskich
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.
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z rozbidrkg elementow drog w zwiazku z:

Budowq ul. Chodkiewicza — II etap w Pile

1.2Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i re-

alizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z rozbiorka.

1.40kreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z definicjami po-

danymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 1.4.

1.5 Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.10gédlne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatldw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne”
pkt 2.

3.SPRZET

3.10gdlne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.

3.2Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robot zwiazanych z rozbidrka elementéw drog moze byé wykorzystany sprzet podany ponizej, lub
inny zaakceptowany przez Inzyniera:
— spycharki,
— ladowarki,
— samochody ci¢zarowe,
— zrywarki,
— mioty pneumatyczne,
— pity mechaniczne,

— koparki.

4. TRANSPORT

4.10g6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

4.2Transport materiatow z rozbiorki

Material z rozbidrki nalezy przewozi¢ samochodami cigzarowymi samowytadowczymi na odl. do 5 km.
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5.WYKONANIE ROBOT

5.10gdIne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 5.

5.2 Wykonanie robét rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementéw wymienionych w
pkt 1.3, zgodnie z dokumentacja projektowa, SST lub wskazanych przez Inzyniera.

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbidrkowe;j, Inzynier moze po-
leci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac mechanicznie lub r¢cznie w sposob okreslony w SST lub przez Inzyniera.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zbednych
uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie stajq si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je na miejsce okre-
slone w SST lub wskazane przez Inzyniera.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z SST staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy, powinny by¢ usunigte z terenu budo-
wy.

Doly (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z dokumentacja
projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W szczegdlnosci nalezy zapo-
biec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w migjscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopow drogowych nalezy wypetnié, warstwami, odpo-

wiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zagescié

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

6.2 Kontrola jakoSci robot rozbiérkowych

Kontrola jakos$ci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz sprawdze-
niu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtoérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypelniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni powinno spetnia¢ od-

powiednie wymagania okreslone w SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

7.0BMIAR ROBOT

7.1 Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”  pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych z rozbiorka elementow drog i ogrodzen jest:
— dla kraweznika, obrzeza, ogrodzen - m (metr),
— nawierzchni, podbudéw — m?,
— znakéw, stupkow, wiat — szt.,

— dla faw z betonu — m® (matr szescienny).
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8.0DBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci

Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robot obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki, w celu ponownego jej uzycia, z utozeniem na poboczu,

zatadunek 1 wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

b) dla rozbioérki kraweznikow, obrzezy i opornikow:

— odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjeciem i oczyszczeniem,

— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. law,

— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

c) dla rozbidrki chodnikow i zjazdow:

— regezne wyjecie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie innych materiatow chodnikowych,

— ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,

— wyrdéwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbidrki;

d) dla rozbiérki znakéw drogowych:

— demontaz tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkdw,

— zasypanie dotow po stupkach wraz z zageszczeniem do uzyskania Is = 1,00 wg BN-77/8931-12 [9],
— zatadunek i wywiezienie materiatlow z rozbiorki,

— uporzadkowanie terenu rozbiorki.

10.PRZEPISY ZWIAZANE

10.1Normy
1.  PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia
4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogol-

nego stosowania
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5.

PN-H-74220

PN-H-93401
PN-H-93402

BN-87/5028-12

BN-77/8931-12

Rury stalowe bez szwu ciagnione i walcowane na
zimno ogodlnego przeznaczenia

Stal walcowana. Katowniki rGwnoramienne
Katowniki nierdwnoramienne stalowe walcowane
na goraco

Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem glad-
kim, okragtym i kwadratowym

Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wy-
kopow w gruntach kat. III w zwiazku z:
Budowq ul. Chodkiewicza II etap w Pile

1.2Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt ziemnych w czasie budowy lub moderni-
zacji drég 1 obejmujg wykonanie:

- wykopy na odktad

- roboty ziemne z transportem urobku

- koryta drogi

1.40kreslenia podstawowe

1.4.1Wykop — budowla ziemna wykonana w obrgbie pasa drogowego w postaci odpowiednio uksztattowanej przestrze-
ni powstalej w wyniku usunigcia z niej gruntu.

1.4.20dktad - miejsce wbudowania Iub sktadowania (odwiezienia) gruntoéw pozyskanych w czasie wykonywania wyko-
pow, a nie wykorzystanych do budowy nasypow oraz innych prac zwiazanych z trasg drogowa.

1.4.3Glebokos¢ wykopu — réznica rzgdnej terenu i rzednej robot ziemnych, wyznaczona w osi wykopu

1.4.4.Wskaznik zaggszczenia gruntu - wielkos¢ charakteryzujaca stan zaggszczenia gruntu, okreslona wg wzoru:

I = —p 4
p ds
gdzie:
ol - gestos¢ objetosciowa szkieletu zageszczonego gruntu,
(Mg/m?),
Pas - maksymalna ggstos$¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci optymalnej, okreslona w normalne;j

probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [2], stluzaca do oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych,
badana zgodnie z normg BN-77/8931-12 [7], (Mg/m?).

1.4.5Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.50g6Ine wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 pkt 1.5.

2.Materiaty
Nie wystepuja

3.Sprzet

i QOg(’)lne wymagania i ustalenia dotyczace sprzgtu okreslono w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 3.
Do wykonania wykopow i przemieszczenia gruntu moze by¢ stosowany sprzet:

- koparko-spycharki,

- koparko-tadowarki,

- spycharki gasienicowe,
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- adowarki,

4.Transport

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 4. Do
transportu gruntu uzyskanego z wykopu na trasie celem wbudowania w nasyp oraz do wywozu poza teren budowy po-
winny by¢ stosowane samochody samowytadowcze.

5.Wykonanie robot

5.1Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.
Przed przystapieniem do wykonywania wykopow Wykonawca powinien sprawdzi¢ zgodnos¢ rz¢dnych terenu z Doku-
mentacja Projektowa. Ponadto:
- za pomocg palikow wyznaczy¢é w terenie krawedzie skarp wykopdw na przecigciu z terenem w miejscach
zgodnych z lokalizacjg przekrojow poprzecznych,
- usuna¢ przewidziane do wykarczowania drzewa,
- zdja¢ humus.

5.2Wymagania dotyczace zageszczenia

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych robot ziemnych powinno spetnia¢ wymagania, dotyczace mi-
nimalnej wartosci wskaznika zageszczenia (1), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartos$ci wskaznika zageszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t ziemnych

Minimalna wartos$¢ I, dla:
Strefa innych drég
korpusu ruch cigzki
i bardzo cigzki
Goérna warstwa o grubosci 20 cm 1,03
Na glebokosci od 20 do 50 cm od
powierzchni robot ziemnych 1,00

Jezeli grunty rodzime w wykopach i1 miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli wartosci wskaznika zageszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zageszcza-
nie gruntow rodzimych, to nalezy podjac¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wyma-
ganych warto$ci wskaznika zaggszczenia. Mozliwe do zastosowania srodki, o ile nie sa okreslone w SST, proponuje
Wykonawca 1 przedstawia do akceptacji Inzynierowi.

5.30dwodnienie pasa robot ziemnych

Wykonawca powinien wykona¢ urzadzenia, ktore zapewnia odprowadzanie wod opadowych poza obszar ro-
boét ziemnych tak, aby zabezpieczy¢ grunty przed zawilgoceniem i nawodnieniem.

Jezeli wskutek zaniedban Wykonawcy grunty ulegng nawodnieniu, ktdre spowoduje ich trwalgq nieprzydat-
no$é, Wykonawca ma obowigzek usunigcia tych gruntéw i zastapienia ich gruntem przydatnym. Koszt tych robdt po-
nosi Wykonawca.

5.4Wykonanie wykopow

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypdéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp. Grunt
nieprzydatny do wbudowania w nasyp wywiez¢ w miejsce wskazane przez Inspektora Nadzoru. Sposob wykonania
skarp wykopdw powinien gwarantowaé ich statecznos¢ w catym okresie prowadzenia robdt, a ich naprawa wynikajaca
z nieprawidtowego ich wykonania niezgodnego z Dokumentacja Projektowa, obciaza Wykonawcg.

5.5Doktadnos¢ wykonywania wykopow

Dopuszcza si¢ nastgpujace tolerancje:

- wymiary wykopu w planie moga rézni¢ si¢ od projektowanego wykopu o + 10 cm a krawedzie dna wykopu
nie powinny mie¢ wyraznych zalaman,

- r6znica w stosunku do projektowanych rzgdnych robdt ziemnych nie moze przekracza¢ + 1 cmi - 3 cm,

- pochylenie skarp wykopu nie moze r6zni¢ si¢ od projektowanego o wiecej niz 10 jego wartosci wyrazonej tan-
gesem kata,

- maksymalna gl¢bokos¢ nieréwnosci na powierzchni skarpy wykopu nie moze przekraczaé¢ 3 ¢cm przy pomia-
rze tatg 33 m.
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6.Kontrola jakosci robot

6.10gdIne zasady kontroli jako$ci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.02.00.01 pkt 6.

6.2Kontrola wykonania wykopow
Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolowaniu zgodnosci z wymaganiami okreslonymi w niniejszej spe-
cyfikacji oraz w dokumentacji projektowej. W czasie kontroli szczeg6lng uwage nalezy zwrdci¢ na:
a) odspajanie gruntow w sposob nie pogarszajacy ich wlasciwoscei,
b) zapewnienie statecznosci skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,
d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),
e) zageszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w punkcie 5.2.

7.0bmiar robot

7.10gélne zasady obmiaru roboét
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.02.00.01 pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

8.0dbiér robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.02.00.01 pkt 8.

9.Podstawa ptatnosci

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.02.00.01 pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m® wykopdéw w gruntach I obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odklad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadu-
nek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
— profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zageszczenie powierzchni wykopu ,
— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji techniczne;j,

10.Przepisy zwigzane

PN-S-02205:1998 Drogi Samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
Normy i dokumenty powotane przy normie PN-S-02205
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2.WSTEP

2.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i od-
bioru robdt zwiazanych z regulacja pionowa urzadzen infrastruktury technicznej w zwiazku z:

Budowq ul. Chodkiewicza — II etap w Pile

2.2Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

2.3Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z regulacja
pionowg :
e zaworow wodociggowych i gazowych
e studni rewizyjnych
¢ studni telekomunikacyjnych

2.40kreslenia podstawowe

1.4.1. Urzadzenie infrastruktury technicznej — urzadzenia typu zawory, kratki $ciekowe, studnie rewizyjne, studnie
telekomunikacyjne itp..

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z defini-
cjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

2.50g06Ine wymagania dotyczace robot
Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.5.

3.MATERIALY

3.10golne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D.00.00.00
»Wymagania ogolne” pkt 2.

3.2Beton
Beton hydrotechniczny B-30 powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-62/6738-07 [17].

4.SPRZET
Nie dotyczy

5.TRANSPORT

5.10go6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

5.2Transport mieszanki betonowej
Do przewozu mieszanki betonowej Wykonawca zapewni takie $rodki transportowe, ktore nie spowoduja

segregacji sktadnikow, zmiany sktadu mieszanki, zanieczyszczenia mieszanki i obnizenia temperatury przekracza-
jacej granice okreslona w wymaganiach technologicznych.

6.WYKONANIE ROBOT

6.10gdlIne zasady wykonania robét

Budowa obwodnicy Srédmiejskiej
na odcinku ul. Zygmunta Starego w Pile



D.03.02.01.71 Regulacja pionowa kratek Sciekowych 137

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 5.
6.2Wykonanie roboét
Regulacj¢ pionowa urzadzen infrastruktury technicznej nalezy wykonaé¢ uzywajac cegle petng kanalizacyj-

na na miesznce betonowej B-30 z doprowadzeniem urzadzen infrastruktury technicznej do wysokosci przewidzia-
nej w projekcie.

7.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

7.10g6lne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 6.

7.2Kontrola rob6t
Rzedne urzadzen infrastruktury technicznej powinny by¢ wykonane z doktadnoscia do £ 5 mm.

8.0BMIAR ROBOT

8.10gdlIne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 7.

8.2Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka).

9.0DBIOR ROBOT

9.10gdlne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 8.

10.PODSTAWA PLATNOSCI

10.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 9.

11.PRZEPISY ZWIAZANE

11.1Normy
1.  PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu
5. PN-B-12037 Cegta petna wypalana z gliny - kanalizacyjna

17. BN-62/6738-03,04, 07 Beton hydrotechniczny

Budowa obwodnicy Srédmiejskiej
na odcinku ul. Zygmunta Starego w Pile
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sq wymagania ogoélne dotyczace wykonania i od-
bioru robdt zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie w zwiazku
Z:

Budowq ul. Chodkiewicza II etap w Pile

1.2Zakres stosowania SST

Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.
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1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonywaniem podbudowy
z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie gr. 20 cm po zageszczeniu oraz na wjazdach warstwa podbudowy
gr. 15 cm.

1.40kreslenia podstawowe
1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie - jedna lub wigcej warstw zaggszczonej mie-
szanki, ktdra stanowi warstwe nosng nawierzchni drogowe;.

1.4.2. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defini-
cjami podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.50g6Ine wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2.Materiaty

2.10gdlne wymagania dotyczace materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogodlne” pkt 2.

2.2Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy z kruszyw tamanych stabilizowanych mechanicznie powinno by¢ kruszywo ta-
mane, uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakéw albo ziarn zwiru
wigkszych od 8 mm.

Kruszywo powinno by¢ jednorodne bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.

2.3Wymagania dla materiatéw
2.3.1. Uziarnienie kruszywa
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Krzywa uziarnienia kruszywa, okreslona wedtug PN-B-06714-15 [3] powinna leze¢ migdzy krzywymi

granicznymi pol dobrego uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przeznaczonych na podbudowy
wykonywane metoda stabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbudowe zasadnicza (gorna warstwe) lub podbudowe jednowarstwowa
1-3 kruszywo na podbudowg pomocnicza (dolng warstwe)
Krzywa uziarnienia kruszywa powinna by¢ ciagla i nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do
gornej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa nie moze przekra-
cza¢ 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wiasciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetniaé wymagania okreslone w tabli-

cy l.

Tablica 1.
Wymagania

Kruszywa tamane
Lp. Wyszezegolnienie Badania
1
wiasciwosci Podbudowa wedhug

zasadnicza

1 | Zawarto$¢ ziarn mniej- od 2 do 10 PN-B-06714
szych niz 0,075 mm, % -15 [3]
(m/m)

2 | Zawarto$¢ nadziarna, 5 PN-B-06714
% (m/m), nie wigcej niz -15 [3]

3 | Zawarto$¢ ziarn niefo- 35 PN-B-06714
remnych -16 [4]
%(m/m), nie wigcej niz

4 ZaV\’/artoéé ;anieczys()z— PN-B-04481 [1]
czen organicznych, % 1
(m/m), nie wigcej niz

5 Wskainik piaskowy po od 30 do 70 BN-64/293 1
p1QC1F)-krotny1n Zagesz- 201 [26]
czeniu metoda I lub II
wg PN-B-04481, %
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6 |Scieralnos¢ w bebnie
Los Angeles
a) Scieralno$¢ catkowita
po petnej liczbie obro-
tow, nie wigcej niz 35
b) Scieralnos$é czgsciowa PN-B-06714
po 1/5 pelnej liczby ob- -42 [12]
rotdw, nie wigcej niz 30

7 | Nasigkliwosé, %(m/m), 3 PN-B-06714
nie wigcej niz -18 [6]

8 | Mrozoodpornos¢, uby- PN-B-06714
tek masy po 25 cyklach 5 -19 [7]
zamraza-
nia, %(m/m), nie wigcej
niz

9 Rozpad krzemianowy i PI\SE-FFJ]M
zela- . - PN-B-06714
zawy tacznie, % (m/m), 39

P [11]
nie wigcej niz

10 Zawqrtosc ‘zw1a(.zkow PN-B-06714
siarki w przeliczeniu na 1 28 [9]
SOs, %(m/m), nie wig-
cej niz

11 | Wskaznik no$nosci Wi
mie-szanki  kruszywa,

%, nie mniejszy niz:
a) przy zageszczeniu I 80 PN-S-06102
= 1,00 120 [21]
b) przy zageszczeniu Is
21,03
3. Sprzet

Wymagania dotyczace sprz¢tu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 3.

2.43.1 Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien wykazac sig

mozliwos$cia korzystania z nastepujacego sprzetu:

a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny zapewnic
wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotnosci optymalnej,

b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno dostgpnych
powinny by¢ stosowane zageszczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4.Transport
Wymagania dotyczace transportu podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 4.

2.5Transport materiatlow

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszcze-
niem, zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbywac¢ si¢ zgodnie z BN-88/6731-08 [24].
Transport pozostatych materialéw powinien odbywacé si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

3.Wykonanie robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 5.

3.1Przygotowanie podifoza

Przygotowanie podtoza powinno odpowiada¢ wymaganiom okreslonym w SST SST D.02.01.01.12 ,,WykoPY w grun-
tach kat [I-V”.
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3.2Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszanke kruszywa nalezy wytwarza¢ zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D.04.04.00 ,,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania og6lne” pkt 5.3. Mieszanke kruszywa o $cisle okreslonym uziarnieniu i wilgotnosci optymalnej nalezy
wytwarza¢ w mieszarkach gwarantujacych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na koniecznos$¢ zapewnie-
nia jednorodnosci nie dopuszcza si¢ wytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeg6élnych frakcji na drodze. Mie-
szanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w taki sposob, aby nie ule-
gla rozsegregowaniu i wysychaniu.

3.3Wbudowywanie i zageszczanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej, aby jej ostateczna grubosé po
zageszcezeniu byla réwna grubosci projektowanej. Grubos¢ pojedynczo uktadanej warstwy nie moze przekracza¢ 20 cm
po zageszczeniu. Warstwa podbudowy powinna byé roztozona w sposdb zapewniajacy osiagni¢cie wymaganych spad-
kéw 1 rzednych wysokosciowych. Jezeli podbudowa sktada si¢ z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kazda warstwa
powinna by¢ wyprofilowana i zaggszczona z zachowaniem wymaganych spadkow i rzgdnych wysokosciowych. Rozpo-
czecie budowy kazdej nastgpnej warstwy moze nastapi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotno$¢ mieszanki kruszywa podczas zaggszczania powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej we-
dtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Materiat nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osu-
szony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno$¢é mieszanki kruszywa jest nizsza od optymalnej o 20% jej
wartosci, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdy
wilgotno$¢ mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% jej wartosci, mieszank¢ nalezy osuszyc.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiada¢ przyjetemu poziomowi wskaznika
no$nosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

3.4Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastgpnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym stanie. Jezeli
Wykonawca bedzie wykorzystywat, za zgoda Inzyniera, gotowa podbudowe do ruchu budowlanego, to jest obowiazany
naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niewlasciwego
utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robot.

4. Kontrola jakosci robot

4.10g6lne zasady kontroli jakoSci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.

4.2Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania kruszyw przeznaczonych do wykonania robdt
i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatow. Badania te powinny obejmowac wszystkie
wlasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

4.3Badania w czasie robot
6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czgstotliwos¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
viniana | Mikomas
Lp. Wyszczegoblnienie badan liczba badan po dbudow
na dziennej p d Y
dziatce robo- | PrZy-padajaca
e na jedno ba-
2 danie (m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotno$¢ mieszanki 2 600
3 | Zaggszczenie warstwy 10 prébek  na 3000 m?
4 | Badanie wlasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla ka?de! partil 1.<ruszywa '
przy kazdej zmianie kruszywa
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6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobiera¢ w sposéb lo-
sowy, z roztozonej warstwy, przed jej zageszczeniem. Wyniki badan powinny by¢ na biezaco przekazywane Inzyniero-
Wi

6.3.3. Wilgotno$¢ mieszanki

Wilgotno$é mieszanki powinna odpowiada¢ wilgotnosci optymalnej, okreslonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-
B-04481 [1] (metoda II), z tolerancja +10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedlug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zaggszczenie kazdej warstwy powinno odbywac si¢ az do osiagnigcia wymaganego wskaznika zageszczenia.
Zaggszczenie podbudowy nalezy sprawdza¢ wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przeprowadzenie badania
jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarniste kruszywo, kontrolg zaggszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obcigzen
plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wedtug zalecen Inzyniera.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie nalezy uznaé za prawidlowe, gdy stosunek wtornego modutu E,
do pierwotnego modutu odksztatcenia E; jest nie wigkszy od 2,2 dla kazdej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

IN

2,2
6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng¢ wszystkich wlasciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan petlnych powinny by¢ pobierane przez Wykonawce w sposob losowy w obecnosci Inzyniera.

4.4Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1. Szeroko$¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podtuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrowa lata, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mierzy¢ 1-metrowa tata.
Nieréwnosci podbudowy nie mogg przekraczac:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

6.4.3. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukach powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, z tolerancja +
0,5 %.

6.4.4. Rzgdne wysokosciowe podbudowy

Roznice pomigdzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ + 1
cm, -2 cm.

6.4.5. Uksztattowanie osi podbudowy i ulepszonego podtoza
0Os$ podbudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigeej niz = 5 cm.
6.4.6. Grubos¢ podbudowy i ulepszonego podtoza

Grubo$¢ podbudowy nie moze si¢ rézni¢ od grubosci projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej * 10%,

6.4.7. Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
— ugigcie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

\ Wymagane cechy podbudowy \
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Podbudowa .
z kruszywa o | Wskaznik za- o ] Minimalny modut odksztat-
wskazniku | geszczenia Ig Maksymalne ugiecie sprezy- | cenja mierzony plyta o $red-
Wos nie nie ste pod kotem, mm nicy 30 cm, MPa
mniejszym | mniejszy niz
niz, % 40 kN 50 kKN od pierwsze- | od drugiego
go obciaze- | obciazenia E,
nia E;
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

60

4.5 Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1. Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy
Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktdre wykazuja wigksze odchylenia od okreslonych w punkcie 6.4 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie zaggszczone.
Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.
Jezeli szerokos$¢ podbudowy jest mniejsza od szerokosci projektowanej o wigcej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia

warstwom wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wtasny koszt poszerzy¢ podbudowe przez spulchnienie warstwy
na pelna grubosé do potowy szerokosci pasa ruchu, dotozenie materiatu i powtorne zageszczenie.

6.5.2. Niewtasciwa grubo$¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wzgledem grubosci, Wykonawca wykona naprawe podbudowy. Po-
wierzchnie powinny by¢ naprawione przez spulchnienie lub wybranie warstwy na odpowiednia gleboko$¢, zgodnie z
decyzja Inzyniera, uzupelnione nowym materiatem o odpowiednich wtasciwosciach, wyrownane i ponownie zagesz-
czone.

Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt. Po wykonaniu tych robdt nastapi ponowny pomiar i ocena
grubosci warstwy, wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtasciwa no$nos$¢ podbudowy

Jezeli no$nosé podbudowy bedzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona wszelkie roboty niezbgdne do za-
pewnienia wymaganej nosnosci, zalecone przez Inzyniera.

Koszty tych dodatkowych robdt poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanizenie no-
$nos$ci podbudowy wyniklo z niewtasciwego wykonania rob6t przez Wykonawceeg podbudowy.

5.0bmiar robét

5.10gdIne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogo6lne” pkt 7.

5.2Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m* (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudowy z kruszywa famanego stabilizowa-
nego mechanicznie.

6.0dbiér robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogoélne” pkt 8.

7.Podstawa ptatnosci

7.10gélIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

7.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m* podbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
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— sprawdzenie i ewentualng naprawg podtoza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recepta,
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

— rozlozenie mieszanki,

— zageszczenie roztozonej mieszanki,

— przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych okreslonych w specyfikacji technicznej,

— utrzymanie podbudowy w czasie robét.

8.Przepisy zwigzane

1.

10.

11.

12.

14.

15.

16.

17.

20.
21.

24.
25.

26.
27.

28.

29.

30.

PN-B-04481
PN-B-06714-12

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-B-19701

PN-B-32250
PN-S-06102

BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanie-
czyszczen obcych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie sktadu ziarnowe-
g0

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztattu ziarn
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasiakliwosci
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci
metoda bezposrednia

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanie-
czyszczen organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci siarki
metoda bromowa

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemia-

nowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelaza-
wego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie S$cieralno$ci w
bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni dro-
gowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do na-
wierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia na-
wierzchni podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rdwnosci nawierzchni planogra-
fem i tatg

Drogi samochodowe. Pomiar ugi¢g¢ podatnych ugigciomie-
rzem belkowym

Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu
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1.WSTEP

1.1Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru ro-
bot zwigzanych z ustawieniem kraweznikdéw betonowych 20 x 30 cm, 15 x 30, 20 x 22 cm oraz trapezowych w zwiaz-
ku z:

Budowq ul. Chodkiewicza Il etap w Pile

1.2Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z ustawieniem krawgznikow
— betonowych 20x30x100 na tawie betonowej z oporem

— betonowych 15x30x100 na tawie betonowej z oporem

— betonowych 20x22x100 na tawie betonowej z oporem

— betonowych trapezowych 30x18/20x100.

1.40kreslenia podstawowe
1.4.1. Krawezniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ograniczajace chodniki dla pieszych, pasy dzielace, wy-
spy kierujace oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.50g6lne wymagania dotyczace robét
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 1.5.

2.MATERIALY

2.10go6lne wymagania dotyczace materiatow

Ogolne wymagania dotyczace materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” pkt 2.

2.2Stosowane materialy
Materiatami stosowanymi sa:
— krawezniki betonowe,
— piasek na podsypke i do zapraw,
— cement do podsypki i zapraw,
- woda,
— materialy do wykonania tawy pod krawezniki.

2.3Krawezniki betonowe - wymagania techniczne
Nalezy stosowac¢ tylko krawezniki gatunku I
2.3.1. Ksztatt i wymiary

Ksztalt krawgznikéw betonowych przedstawiono na rysunku, a wymiary podano w tablicy 1.
Wymiary kraweznikéw betonowych podano w tablicy 1.
Dopuszczalne odchytki wymiardw kraweznikéw betonowych podano w tablicy 2
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Tablica 1. Wymiary kraweznikow betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kraweznikow, cm
krawezni- | krawgznika 1 b h c d r
ka
15130 min. 3 min. 12
U a 100 20 |22 max. 7 max. 15 1o

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraweznikéw betonowych

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1
1 8
b, h +3

2.3.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie kraweznikow betonowych powinny by¢ bez rys, peknieé i ubytkdéw betonu, o fakturze z formy lub zatar-
tej. Krawedzie elementéw powinny by¢ réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchni i krawedzi elementow, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], nie po-
winny przekracza¢ wartosci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i1 uszkodzenia kraweznikow betonowych

Dopuszczalna wielkos¢

Rodzaj wad i uszkodzen wad i uszkodzen
Gatunek 1

Wklgstosé lub wypuktos¢ powierzchni kraweznikow w mm 2
by ki ognneseh pirshe ST

ograniczajacych pozostale

powierzchnie:

- liczba max 2

- dlugo$¢, mm, max 20

- glebokos¢, mm, max 6

2.3.3. Skladowanie

Krawezniki betonowe moga by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug typow, rodza-
jow, odmian, gatunkow i wielkosei.
Krawezniki betonowe nalezy uktada¢ z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianych o wymiarach: grubos¢ 2,5
cm, szerokos$¢ 5 cm, dlugo$é min. 5 cm wigksza niz szerokos$¢ kraweznika.

2.3.4. Beton i jego sktadniki
2.3.4.1. Beton do produkcji kraweznikow

Do produkcji kraweznikow nalezy stosowac beton wg PN-B-06250 [2], klasy B 25 i B 30. W przypadku wykonywania

kraweznikéw dwuwarstwowych, gorna (licowa) warstwa krawegznikéw powinna byé wykonana z betonu klasy B 30.
Beton uzyty do produkcji krawe¢znikéw powinien charakteryzowac sig:

— nasigkliwoscia, <= 4%,

— $cieralnoscia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla gatunku 2: 4 mm,

— mrozoodporno$cig i wodoszczelnos$cia, zgodnie z norma PN-B-06250 [2].
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2.3.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie nizszej niz ,,32,5” wg PN-B-19701 [10].
Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [12].

2.3.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5].
Kruszywo nalezy przechowywaé w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z kruszy-
wami innych asortymentow, gatunkow i marek.

2.3.4.4. Woda
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.4Materialy na podsypke i do zapraw

Piasek na podsypke cementowo-piaskowa powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [5], a do zaprawy cemen-
towo-piaskowej PN-B-06711 [4].
Cement na podsypke i do zaprawy cementowo-piaskowej powinien by¢ cementem portlandzkim klasy nie mniejszej
niz ,,32,5”, odpowiadajacy wymaganiom PN-B-19701 [10].
Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [11].

2.5Materiaty na fawy

Do wykonania taw pod krawezniki nalezy stosowaé, dla:
a) lawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B-06250 [2], ktdrego sktadniki powinny odpowiadaé wymaganiom
punktu 2.3.4.

2.6Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypelnienia szczelin dylatacyjnych na goraco, powinna odpowiada¢ wymaganiom BN-74/6771-04
[13] lub aprobaty techniczne;j.

3.SPRZET

3.10g6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w SST D.
00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 3.

3.2Sprzet

Roboty wykonuje si¢ r¢cznie przy zastosowaniu:
— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz przygotowania podsypki cementowo-piaskowej,
— wibratoréw plytowych, ubijakow recznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.10g6lne wymagania dotyczace transportu

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w SST D.
00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 4.

4.2Transport kraweznikéw

Krawezniki betonowe moga byé przewozone dowolnymi
srodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe ukladaé¢ nalezy na srodkach trans-
portowych w pozycji pionowej z nachyleniem w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemiesz-
czeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstwa nie powinna wystawac¢ poza sciany srodka transpor-
towego wigcej niz 1/3 wysokosci tej warstwy.

4.3Transport pozostalych materiatow
Transport cementu powinien si¢ odbywaé w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08 [12].
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Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu, w warunkach zabezpieczajacych je przed zanieczyszcze-
niem i zmieszaniem z innymi materiatlami. Podczas transportu kruszywa powinny by¢ zabezpieczone przed wysypa-
niem, a kruszywo drobne - przed rozpyleniem.

Masg¢ zalewows nalezy pakowaé w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport powinien odbywac si¢ w warun-
kach zabezpieczajacych przed uszkodzeniem bgbndw i beczek.

5.WYKONANIE ROBOT

5.10gdlIne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.

5.2Wykonanie koryta pod tawy
Koryto pod tawy nalezy wykonywaé zgodnie z PN-B-06050 [1].
Wymiary wykopu powinny odpowiada¢ wymiarom tawy w planie z uwzglgdnieniem w szerokosci dna wykopu ew.
konstrukcji szalunku.
Wskaznik zaggszczenia dna wykonanego koryta pod fawe powinien wynosi¢ co najmniej 0,97 wedtug normalnej meto-
dy Proctora.

5.3Wykonanie faw
Wykonanie taw powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].
5.3.1. Lawa betonowa
Lawy betonowe z oporem nalezy wykona¢ w szalowaniu. Beton rozscielony w szalowaniu powinien by¢ wyréwnywany

warstwami. Betonowanie taw nalezy wykonywa¢ zgodnie z wymaganiami PN-B-06251 [3], przy czym nalezy stosowac
co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumiczng masa zalewowa.

5.4Ustawienie kraweznikéw betonowych
5.4.1. Zasady ustawiania kraweznikow
Swiatto (odlegtos¢ gornej powierzchni kraweznika od jezdni) powinno by¢ zgodne z ustaleniami dokumentacji projek-
towej, tj.12 cm.
Zewngtrzna $ciana kraweznika od strony chodnika powinna by¢ po ustawieniu kraweznika obsypana piaskiem, zwi-

rem, tluczniem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, starannie ubitym.
Ustawienie kraweznikow powinno by¢ zgodne z BN-64/8845-02 [16].

5.4.2. Ustawienie krawegznikow na tawie betonowej

Ustawianie krawegznikéw na tawie betonowej wykonuje si¢ na podsypce z piasku lub na podsypce cementowo-piasko-
wej o grubosci 5 cm po zageszczeniu.

Krawezniki wystajace 12 cm, na zjazdach 4 cm a na przejsciach dla pieszych 2 cm.
5.4.3. Wypehianie spoin

Spoiny kraweznikow nie powinny przekraczaé szerokosci 1 cm. Spoiny nalezy wypetnié¢ zwirem, piaskiem lub zapra-
wa cementowo-piaskowa, przygotowana w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krawe¢znikéw zaprawa cementowo-piaskowa
stosuje si¢ wyltacznie do kraweznikoéw ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny kraweznikéw przed zalaniem zaprawa nalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami tem-
peratury krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowej i o spoinach zalanych zaprawa nalezy zalewa¢ co
50 m bitumiczna masg zalewowa nad szczeling dylatacyjna tawy.

6.Kontrola jakosci robot

6.10gdlIne zasady kontroli jakosci robét
Ogolne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 6.

6.2Badania przed przystapieniem do robét
6.2.1. Badania kraweznikow

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatéw przeznaczonych do ustawienia kra-
weznikow betonowych i przedstawi¢ wyniki tych badan Inzynierowi do akceptacji.

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez pomiar i policzenie
uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawedziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3. Pomiary dhu-
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gosci 1 glgbokosci uszkodzen nalezy wykona¢ za pomoca przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadnoscia do 1 mm,
zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [6].

Sprawdzenie ksztattu i wymiarow elementéw nalezy przeprowadzi¢ z doktadnoscia do 1 mm przy uzyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lub tasmy zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzenie katéw prostych w narozach
elementoéw wykonuje si¢ przez przylozenie katownika do badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnoscia do 1
mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materiatow stosowanych przy ustawianiu kraweznikéw betonowych powinny obejmowac wszyst-
kie wlasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materialéow w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robét
6.3.1. Sprawdzenie koryta pod tawe

Nalezy sprawdza¢ wymiary koryta oraz zaggszczenie podloza na dnie wykopu.
Tolerancja dla szeroko$ci wykopu wynosi * 2 cm. Zaggszczenie podtoza powinno by¢ zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaja:

a) Zgodnos¢ profilu podtuznego gérnej powierzchni taw z dokumentacja projektowa.
Profil podtuzny gdrnej powierzchni tawy powinien by¢ zgodny z projektowana niweleta. Dopuszczalne odchylenia
moga wynosi¢ = 1 cm na kazde 100 m tawy.

b) Wymiary taw.
Wymiary taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch dowolnie wybranych punktach na kazde 100 m tawy. Tolerancje wymia-
rOW wWynosza:
- dla wysokosci *+ 10% wysokosci projektowane;,
- dla szerokosci * 10% szerokosci projektowane;.

c) Rownosé gérnej powierzchni faw.
Rownos¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch punktach, na kazde 100 m tawy, trzy-
metrowej taty.
Przeswit pomigdzy gorna powierzchnig tawy i przylozona tata nie moze przekraczaé 1 cm.

d) Zageszczenie taw.
Zaggszczenie taw bada si¢ w dwoch przekrojach na kazde 100 m. Lawy ze zwiru lub piasku nie moga wykazywaé
$ladu urzadzenia zaggszczajacego.
Lawy z tlucznia, badane proba wyjecia poszczegdlnych ziarn thucznia, nie powinny pozwala¢ na wyjecie ziarna z
lawy.

e) Odchylenie linii faw od projektowanego kierunku.
Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowanego kierunku nie moze przekraczaé + 2 cm na kazde 100 m
wykonanej tawy.

6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kraweznikow

Przy ustawianiu kraweznikéw nalezy sprawdzac:

a) dopuszczalne odchylenia linii kraweznikéw w poziomie od linii projektowanej, ktére wynosi + 1 ¢cm na kazde 100
m ustawionego kraweznika,

b) dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej, ktére wynosi = 1 cm
na kazde 100 m ustawionego kraweznika,

c) rownos$¢ gornej powierzchni kraweznikéw, sprawdzane przez przylozenie w dwoch punktach na kazde 100 m kra-
weznika, trzymetrowej laty, przy czym przeswit pomigdzy gérna powierzchnia kraweznika i przytozona tata nie
moze przekraczaé 1 cm,

d) doktadno$¢ wypelnienia spoin bada si¢ co 10 metréw. Spoiny musza byé wypetnione catkowicie na pelna glebo-
kos¢.

7.0BMIAR ROBOT

7.10gdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 7.

7.2Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest m (metr) ustawionego kraweznika betonowego.
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8.0DBIOR ROBOT

8.10gdIne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inzyniera, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.20dbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:

— wykonanie koryta pod tawe,

— wykonanie tawy,

— wykonanie podsypki.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

9.10gdIne ustalenia dotyczace podstawy pfatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w SST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.

9.2Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m krawgznika betonowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,
— wykonanie koryta pod tawe,
— ew. wykonanie szalunku,
— wykonanie tawy,
— wykonanie podsypki,
— ustawienie kraweznikow na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskowej),
— wypehienie spoin kraweznikow zaprawa,
— ew. zalanie spoin masg zalewowa,
— zasypanie zewngtrznej $ciany krawgznika gruntem i ubicie,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji techniczne;.

10.Przepisy zwigzane

10.110.1. Normy

1.  PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykty
3. PN-B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe
4.  PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonow i zapraw
5. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego
6. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geo-
metrycznych
7. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka
8. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo tamane do nawierzchni dro-
gowych
9. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek
10. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i
ocena zgodnosci
11.  PN-B32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw

12. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

13.  BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

14. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingdéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wy-
magania i badania
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15. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni
drog, ulic, parkingow i torowisk tramwajowych. Krawezniki i
obrzeza chodnikowe

16. BN-64/8845-02 Krawezniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio-
ru.
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1. Wstep
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru kanalizacji deszczowej zwigzanej z budowa ulicy Chodkiewicza etap II w Pile.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji roboét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg prowadzenia robdt przy wykonaniu
kanalizacji deszczowej i odwodnienia nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi
normami ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robot oraz za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST oraz poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w ST D-M 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy
2

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu kanalizacji deszczowej wedtug zasad niniejszej
ST sa:

2.1. Rury kanalowe — rury kanalizacyjne z polipropylenu PP 1 PCV, kielichowe, taczone na
uszczelke gumowa. Przyjeto rury rodzaju P, typu cigzkiego ,,S” SN8 o s$rednicach 200;
300; 400; 500 i 600 mm.

2.2. Studzienki przelotowe, potaczeniowe.

— komora robocza z krggéw betonowych lub zelbetowych srednicy 1200 mm wg
BN-86/8971-08 1 KB1-38.4-3/7/-81, dolna cze¢s¢ komory wykonana monolitycznie z
betonu hydrotechnicznego klasy B 25 wg BN-62/6738-07 (lub ekwiwalent),

— zelbetowa ptyta pokrywowa wg KB1 — 38.4.3/2-69 typ PP-144/60 (lub ekwiwalent),

— wlaz kanalowy — Zeliwny typu ciezkiego wg PN-H-74051/02,

— stopnie ztazowe — zeliwne wg PN-64/h-74086,

— zaprawa cementowa klasy B8 wg PN-B-14501 — Ilaczenie kregéw oraz pilyt
prefabrykowanych,
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2.3.

2.4.

3.1.

3.2.

3.3.

3.4.

3.5.

3.6.

3.7.

3.8.

4.1.

— komin wilazowy z kregéw betonowych lub zelbetowych srednicy 0,8 m wg
BN-86/8971-08.

Studzienki $ciekowe z prefabrykatdéw godnie z K.B. 4-4 12.1/5/ typ WU II-A (lub
eckwiwalent).

— wpust uliczny zeliwny wg PN-H-74080/01 1 PN-H-74080/04,
— kregi betonowe $rednicy 50 cm, wysokosci 30 lub 60 cm z betonu,

— pierscien zelbetowy prefabrykowany o Srednicy 65 cm, z betonu wibroprasowanego
klasy B20 (stal zbrojeniowa ST 0S),

— plyta Zzelbetowa prefabrykowana grubosci 11 cm, z betonu wibroprasowanego klasy
B20 stal zbrojeniowa ST 0S),

— plyta fundamentowa zbrojna grubosci 15 cm z betonu klasy B 15,

— podsypka z ttucznia lub zwiru grubosci 7 cm,

— cegla kanalizacyjna wg PN-B-12037.

Izolacja

—  bitizol R+P, R+2P,
— lepik asfaltowy stosowany na goraco wg PN-C-96177,

Sprzet

Zuraw budowlany samochodowy o no$nosci do 10 ton.

Wyciag spalinowy — wolnostojacy — 0,5 tony.

Kociot do gotowania lepiku 50-100 dem’.

Betoniarka — wytworzenie zaprawy cementowe;.

Koparka 1 spycharka — do robot ziemnych.

Spawarka.

Pompa wirnikowa spalinowa o wydajnosci 61+80 m’/ godz.

Sprzet do wykonania przecisku.

Transport

Elementy rurowe — elementy przewozone w pozycji poziomej nalezy zabezpieczy¢ przed
przesuwaniem 1 przetaczaniem w czasie ruchu pojazdu. Przy

przewozie nalezy przestrzegaé przepisOw obowigzujacych w
publicznym transporcie drogowym i kolejowym.
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4.2. Kregi - transport kregéw powinien odbywaé si¢ samochodami w pozycji
wbudowania lub prostopadle do pozycji wbudowania. Podnoszenie 1
opuszczenie krggdw nalezy wykonywa¢ za pomoca minimum trzech
lin rozmieszczonych réwnomiernie na obwodzie prefabrykatu.

4.3. Wiazy kanatowe - przewozone moga by¢ dowolnymi s$rodkami transportu z
zabezpieczeniem ich przed mozliwoscia przemieszczania si¢ podczas
transportu.

4.4. Wpusty zeliwne - skrzynki 1 ramki wpustéw moga by¢ przewozone dowolnymi
srodkami
transportu — wymagania jak wyzej.

4.5. Mieszanka betonowa - transport (w tym warunki i1 czas transportu) do miejsca jej
wbudowania nie powinny powodowac:

— segregacji sktadnikéw,
— zmiany sktadu mieszanki,
— zanieczyszczenia mieszanki,

— obnizenia temperatury przekraczajacego granice okreslona
wymaganiami technologicznymi.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywania rob6t

5.2.1. Transport i skladowanie materialow przewidzianych ustaleniami niniejszej ST do
wykonania robot.

Miejsca pozyskania elementow kanalizacji deszczowej przewidzianych do realizacji
zadania musza uzyskac¢ akceptacj¢ Inzyniera.

Transport materiatéw opisano w punkcie 4 niniejszej ST.

Skladowanie:

— rury kanalizacyjne mozna sktadowaé a przestrzeni otwartej w pozycji lezacej spetniajac
wymagani norm odnosnie pozycji sktadowania,

— kregi nalezy sktadowa¢ w pozycji wbudowania, wysokos$¢ sktadowania nie powinna
przekraczac¢ 1.8 m i nacisk przekazywany na grunt ponizej 0,5 MPa,

— wlazy 1 stopnie - odbywa¢ si¢ moze na przestrzeni otwartej z dala od substancji
korodujacych,
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— wpusty zeliwne moga by¢ przechowywane na wolnym powietrzu na paletach w
stosach do wysokosci maksimum 1,5 m,
— cegla klinkierowa kanalizacyjna moze by¢ skladowana na wolnym powietrzu w
stosach.
5.2.2. Wyznaczenie sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wykonania kanalizacji deszczowe;.

Projektowana trasa przebiegu powinna by¢ trwale i widocznie oznakowaé w terenie za
pomoca koltkéw osiowych. Nalezy ustali¢ state repery.

5.2.3. Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowym

Oznakowanie robdt zgodnie z ,Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie
drogowym”. W miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkéw, budowe
nalezy prowizorycznie ogrodzi¢ od strony ruchu (a na noc dodatkowo oznaczyc
Swiatlami).

5.2.4. Wykonanie wykopdéw pod elementy kanalizacji deszczowej

Wykop nalezy rozpocza¢ od najnizszego punktu budowanego kanalu i prowadzi¢ w
kierunku przeciwnym do spadku kanatu. Dno wykopu powinno by¢ rowne i wykonane ze
spadkiem ustalonym w Dokumentacji Projektowej, przy czym dno wykopu wykonanego
recznie nalezy pozostawi¢ na poziomie wyzszym od rzednej projektowanej o 2+5 cm, a w
gruntach nawodnionych o 20 cm. Przy wykopie mechanicznym dno wykopu ustala si¢ na
poziomie o 20 cm wyzszym od projektowanego. Przy wykonywaniu wykopu nalezy przy
udziale Inzyniera sprawdzi¢ czy charakter gruntu odpowiada wykonaniu kanalizacji wg
Dokumentacji Projektowej. Wykop nalezy wykona¢ o $cianach pionowych, odpowiednio
wzmocnionych za pomoca obudowy drewnianej lub metalowej. Napotkanie w obrgbie
wewnetrznym wykopu przewody i1 kable nalezy zabezpieczy¢ wedlug wymagan
uzytkownikow tych urzadzen.

5.2.5. Wykonanie kanatu deszczowego.

W  trakcie robot montazowych nalezy przestrzega¢ obowiazujacych ‘Warunkow
technicznych robot budowlano-montazowych cz. II. Roboty instalacji sanitarnych 1
przemystowych” oraz:

- ,,Warunkéw technicznych wykonania 1 odbioru rurociagéw tworzyw sztucznych”
wydanych 1994 r przez Polska Korporacj¢ Techniki Sanitarnej, Grzewczej, Gazowej i
Klimatyzacji”.

Do robdét montazowych przystapi¢ po starannym r¢cznym przygotowaniu podioza,
wykonaniu podsypek piaszczystych 1 faw betonowych na odcinkach kanatow
przewidzianych do obetonowania. Szczeg6lng uwage zwrdci¢ na prawidlowe zatozenie
uszczelek zlaczy kielichowych, oraz wykonanie uszczelnien przejs¢ przez S$ciany
studzienek.

5.2.6. Wykonanie przykanalikow
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Wilaczenie przykanalika do kanatu wykonane bedzie za posrednictwem studzienki
polaczeniowej. Przykanaliki nalezy wykona¢ zgodnie z Dokumentacja Projektowa pod
wzgledem spadkow, trasy, dlugosci oraz kata witaczenia.

5.2.7. Wykonanie studzienek potaczeniowych i przelotowych

Studzienki nalezy wykona¢ na uprzednio wzmocnionym (warstwa thucznia lub zwiru) dnie
wykopu 1 przygotowanym fundamencie betonowym. Studzienki nalezy wykonywaé w
wykopach szerokoprzestrzennych. Elementy studzienek wktada¢ mozna r¢cznie lub przy
uzyciu lekkiego sprzetu montazowego do 1,0 tony.

Komorg robocza wykona¢ nalezy z materiatbw opisanych w punkcie 2.1. niniejszej ST.
Przej$cia rur kanalizacyjnych przez S$ciany komory nalezy odbudowaé i1 uszczelni¢
materialem plastycznym.

Komin wlazowy powinien by¢ wykonany z materiatdéw 1 w sposob zgodny z wymaganiami
BN-86/8971-08. Posadowienie komina nalezy wykona¢ na ptycie zelbetowej, przejsciowe]
w takim miejscu, aby pokrywa wilazu znajdowatla si¢ nad spocznikiem o najwigkszej
powierzchni. Studzienki plytkie mogg by¢ wykonane bez komindw wiazowych, wowczas
bezposrednio na komorze roboczej nalezy umiesci¢ plyte¢ pokrywowa a na niej skrzynke
wlazowa wg PN-H-74051/01 1 02.

Dno studzienki nalezy wykona¢ na mokro w formie ptyty dennej z wyprofilowana kineta.
Studzienki usytuowane w korpusie drogi powinno mie¢ wlaz typu cigzkiego wg PN-
H-74051/02, w innych przypadkach stosujemy wiaz typu lekkiego wg PN-H-74051/01.
Stopnie wlazowe w $cianie komory roboczej oraz komina wlazowego nalezy montowac
mijankowo w dwoéch rzedach, w odlegtosciach pionowych 0,30 m 1 odleglosci poziome;j
osi stopni 0,30 m.

5.2.8. Wykonanie studzienki scickowej

Wykonywane studzienki s$ciekowe powinny by¢ wpustem zeliwnym ulicznym z
osadnikiem. Lokalizacja studzienek wynika z Dokumentacji Projektowe;.

Konstrukcja 1 sposéb wykonania studzienki $ciekowej zamieszczony jest w Katalogu
Budownictwa oznaczonym symbolem KB.4.-4.12.1/5/ typ WU II-A.

Regulacj¢ wysokosci osadzenia na studzience mozna wykonaé¢ poprzez wykonanie
podmurowki z cegly kanalizacyjnej na zaprawie cementowej lub na mokro.

5.2.9. Wykonanie izolacji

Elementy betonowe wykonanej izolacji deszczowej zabezpiecza si¢ z zewnatrz izolacja
bitumiczna przez posmarowanie bitizolem.
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Studzienki nalezy zabezpieczy¢ przez zagruntowanie bitizolem R oraz trzykrotnie
posmarowanie lepikiem asfaltowym na goraco wg PN-C-96177.

5.2.10. Zasypka wykopow
Wykonany kanat nalezy obsypa¢ piaskiem klasy I (piaski grube i $rednie dobrze
uziarnione). Obsypke ochronng nalezy wykona¢ do wysokosci 30 cm powyzej wierzchu
rury.
Wskaznik zageszczenia obsypki Is wedhug proby Proctora wynosi 92%.
Powyzej zasypke prowadzi¢ gruntem rodzimym warstwami z zaggszczeniem dla uzyskania
wspolczynnika zageszczenia Wz=1,0.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
6.1. Badania materiatlow uzytych do budowy kanalizacji deszczowe;j

Badanie to nast¢gpuje poprzez poréwnanie cech materialow z wymaganiami dokumentacji
projektowej, ST 1 odpowiednich norm materialowych podanych w punkcie 2 niniejszej ST.

6.2. Kontroli jakosci robot nalezy dokona¢ wg PN-B-10735. Kontrola jakosci wykonanych
robot w szczegdlnosci dotyczy zgodnosci wykonania kanalizacji z Dokumentacja Projektowa.

7.  Obmiar robot

Jednostka obmiaru jest 1 m wykonanego kanatu kanalizacji deszczowej — 1 szt. studzienki
sciekowej, studni polaczeniowe;.
Ogolne zasady obmiaru robo6t podane sa w ST D-M.0.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
8. Odbior robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podane sg w ST D-M.0.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
8.1. Odbioru robot nalezy dokona¢ zgodnie z PN-B-10735.

9. Podstawa platnosci

Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania

ogolne”.

Cena wykonania robdt obejmuje:

— transport i sktadowanie materialdéw niezbgdnych do wykonania robét,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

— wyznaczenie  sytuacyjno-wysokosciowe miejsc wykonywania poszczegdlnych
elementow kanalizacji deszczowej,

— wykonanie wykopdw,

— przygotowanie podtoza,

— odwodnienie wykopdw (np. montaz drenazu odwadniajacego wraz ze studniami),

— wykonanie fundamentu z ustawieniem i rozebraniem deskowania oraz pielggnacja
betonu,
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10.

— wykonanie kanatu deszczowego,

— wykonanie przykanalikow,

— wykonanie studzienek potaczeniowych, przelotowych,

— wykonanie studzienek $ciekowych,

— wykonanie izolacji , studzienek i przykanalikow,

— wykonanie préby szczelnosci kanatow,

— zasypanie kanalizacji,

— zaladunek i odtransportowanie nadmiaru gruntu z wykopow,
— uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot,

— wykonanie niezb¢dnych uzgodnien i odbiorow z przysztym uzytkownikiem,
— przeprowadzenie badan i pomiaréw.

Przepisy zwigzane i standardy

PN-B-01070 Sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna. Obiekty 1 elementy
wyposazenia. Terminologia.

PN-B-10735 Kanalizacja/ Przewody kanalizacyjne. Wymagania 1 badania
przy odbiorze.

PN-B-10729 Kanalizacja. Studzienki kanalizacyjne.

BN-83/8971-06 Rury i ksztattki bezcisnieniowe. Ogdlne wymagania i
badania.

BN-86/8971-08 Prefabrykaty budowlane z betonu. Kregi betonowe i
zelbetowe.

PN-H-74051/02 Wtazy kanatowe klasy B, C, D (wlazy typu cigzkiego).

PN-H-74086 Stopnie zeliwne do studzienek kontrolnych.

PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte.

PN-H-74080/01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i
badania.

PN-H-74080/01 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Wymagania i
badania.

PN-H-74080/04 Skrzynki zeliwne wpustow deszczowych. Klasa C.

BN-83/8971-06 Rury bezcisnieniowe. Rury betonowe 1 zelbetowe.

PN-C-96177 Lepik asfaltowy bez wypetniaczy stosowany na goraco.

PN-B-12037 Cegta pelna wypalana z gliny — kanalizacyjna.

PN-B-06250 Beton zwykty

PN-C-89205 Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

KB.4-3.3.1.10(1) Studzienki Sciekowe do odwodnienia drog 1983 r.

KB.1.-22.26.(6) Kregi betonowe $rednicy 50 cm, wysokosci 30 lub 60 cm.

Warunki techniczne i1 odbioru rurociagéw z tworzyw wydane w 1994r przez Polska
Korporacj¢ techniki Sanitarnej, grzewczej, Gazowej i Kliamtyzacji.

KPED - Katalog Powtarzalnych Elementow Drogowych
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.05.03.23

NAWIERZCHNIE Z KOSTKI
BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. Wstep

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru nawierzchni z kostki betonowej w zwigzku z budowa:
ulica Chodkiewicza — II etap w Pile.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.
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1.3. Zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robdt przy wykonaniu
nawierzchni z kostki betonowe;.

1.4.  Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej ST s3a zgodne z obowiazujacymi
odpowiednimi normami i ST D-M.00.00.00 ‘Wymagania ogolne’.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST i poleceniami Inzyniera.
Ogodlne wymagania dotyczace jakosci robot podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania
Ogolne”.

2. Materialy

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzchni z kostki betonowej wedhug zasad
niniejszej ST sa:

2.1. Kostka z betonu wibroprasowanego — musi posiada¢ atest producenta oraz Aprobate
Techniczng 1 odpowiada¢ wymaganiom podanym w zaleceniach IBDiM dot. udzielenia
Aprobat Technicznych Nr Z /96-03-002 Betonowa Kostka Brukowa — Wydanie II.

2.2. Podsypka cementowo-piaskowa 1:4
— piasek na podsypke nalez stosowaé srednio lub grubo ziarnisty wg PN-B-06711
,Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw budowlanych”. Uzyty piasek nie moze
zawiera¢ domieszek gliny w ilo$ciach przekraczajacych 5%.
— do podsypki nalezy stosowa¢ cement portlandzki wg PN-EN 179-1:2002.

2.3. Piasek do wypehienia zlaczy migdzy kostkami wg PN-B-06711 (zalecany
drobnoziarnisty).

3. Sprzet

3.1. Ptyta wibracyjna do wprasowania kostek w podsypke — wibrator powinien miec sil¢
odsrodkowg 16-20 kN i powierzchnie ptyty 0,35-0,50 m?, zalecana czestotliwos¢
75 do 100 HZ.

3.2. Narzedzia brukarskie do r¢cznego uktadania kostki.

4. Transport
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4.1. Kostka typu betonowa — przewozona moze by¢ dowolnymi $rodkami transportu.
Transport 1 skladowanie kostki musi odbywac sie¢ w sposob zabezpieczajacy materiat
przed mozliwos$cia uszkodzenia. Wymagania odnosnie transportu i sktadowania jak dla
klinkieru wg BN-77/6741-02.

4.2. Pozostale materialy transportowane beda jak w ST D.08.01.01. punkt 4.3

5. Wykonanie robot
5.1.0go6lne warunki wykonywania robot

Ogdlne warunki wykonania robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
5.2. Zakres wykonywanych robot

5.2.1. Zakup 1 transport materialdow przewidzianych do wykonania robot jak w ST D.
08.01.01.

5.2.2. Sytuacyjno — wysokos$ciowe wyznaczenie robot jak w ST D. 08.01.01.
5.2.3. Wykonanie podsypki cementowo-piaskowej i piaskowej

Podsypka cementowo-piaskowa grubosci 3 cm nalezy wykona¢ w proporcji 1:4. Podsypka
z piasku Srednioziarnistego grubosci 5 cm.

5.2.4. Ulozenie kostki

Kostke nalezy uktada¢ w sposéb podany przez producenta. Desen uktadania kostki nalezy
uzgodni¢ z Inzynierem.

5.2.5. Ubijanie wibracyjne
Ubijanie wibracyjne utozonej kostki polega na trzech przejsciach stalowej ptyty wibratora

dla wprasowania kostek w podsypke. Nastepnie trzy przejscia podczas ktorych piasek jest
rozmiatany po powierzchni kostek dla wypetnienia zlaczy.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Kontrola jakosci materialow

Powyzszej kontroli dokonuje si¢ jak w ST D.08.01.01.
6.2. Kontrola wykonania nawierzchni obejmuje:

— wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j i piaskowej,
— ulozenie kostki,
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— wykonanie ubijania wibracyjnego,
— wypelnienie spoin mi¢dzy kostkami.

6.3 Kontroli jakosci robot podlega zgodnos¢ wykonania robot z Dokumentacja Projektowa
pod wzgledem:

— geometrii wykonania,
— spadkow 1 rzednych podtuznych i poprzecznych.

Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
7. Obmiar robot

Jednostka obmiaru robdt jest 1 m* wykonanej nawierzchni z kostki betonowe;j.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00. ,, Wymagania og6lne”.

8. Odbior robot

Ogoélne zasady dotyczace odbioru robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania
ogdlne”.

9. Podstawa platnoSci

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.

Cena wykonania robdt obejmuje:

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- transport materialow na miejsce wbudowania,

- sytuacyjno — wysoko$ciowe wyznaczenie robot,
- wykonanie podsypki cementowo-piaskowe;j,

- wykonanie podsypki piaskowe;,

- ubijanie wibracyjne kostki,

- wypeknienie spoin mi¢dzy kostka

- przeprowadzenie niezbg¢dnych pomiarow i badan,
- uporzadkowania miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane i standardy
PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do zapraw budowlanych.

PN-EN 197-1:2002 Cement. Czg$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnos$ci dotyczace
cementu powszechnego uzytku.
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PN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania 1 badania.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.07.02.01

OZNAKOWANIE PIONOWE

1. Wstep
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru oznakowania pionowego w zwiazku z budowa ulicy Chodkiewicza etap II w Pile.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST
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1.4.

L.5.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robot przy wykonaniu
oznakowania pionowego trasy i obejmuja:

— ustawienie stupkow z rur stalowych do znakéw drogowych,
— montaz tarcz do znakow drogowych,

Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej ST sq zgodne z obowiazujacymi przepisami,

ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” i odpowiednimi ujednoliconymi normami polskimi
1 europejskimi.

Ogdlne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robot oraz za zgodnos¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inzyniera.

Ogolne wymagania dotyczace robdt podano w ST D-M.00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

2. Materialy

2.1.

2.2.

2.3.

2.4.

2.5.

2.6.

3.

Materialami stosowanymi przy wykonaniu oznakowania pionowego wedlug zasad
niniejszej ST sa:

Znaki 1 tablice drogowe wykonane na podktadzie z blachy aluminiowej grubosci min. 2
mm z profilem usztywniajacym opasujacym z ksztaltownikéw aluminiowych — lica znakéw
wykonane z folii odblaskowej II generacji, powierzchnia znakéw nie pokryta folia (tyt)
powinna by¢ zabezpieczona antykorozyjnie matowa folig koloru szarego — symbole
znakdw typowych nanoszone technika sitodruku. Powyzsze znaki musza posiadaé
Certyfikat Bezpieczenstwa (znak B) nadany przez uprawniong jednostke.

Rury stalowe (St 3 SX) ocynkowane do wykonania konstrukcji wsporczych dla znakéw 1
tablic drogowych (konstrukcje wsporcze rurowe), wymagania wedlug PN-H-74219.

Uniwersalne uchwyty do mocowania znakdw 1 tablic drogowych.
Elektrody EB — 146 do potaczen spawanych konstrukcji wsporczych.
Piasek na podsypke piaskowa pod fundamenty konstrukcji wsporczych.

Beton klasy B15 na fundamenty konstrukcji wsporczych znakéw 1 tablic drogowych
wymagania wedtug PN-B-06250.

Sprzet
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5.1.

5.2.

Roboty zwiazane z wykonaniem i ustawieniem oznakowania pionowego moga by¢
wykonane recznie lub przy uzyciu dowolnego sprzetu mechanicznego, zaakceptowanego
przez Inzyniera.

Przy faczeniu stalowych elementow konstrukcji wsporczych tablic drogowych,
Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawng spawarka elektryczna.

Roboty ziemne zwigzane z ustawieniem oznakowania pionowego mozna wykonac rgcznie
lub przy uzyciu dowolnego sprzgtu mechanicznego, zaakceptowanego przez Inzyniera.

Transport
Materialy i elementy oznakowania pionowego trasy moga by¢ przewozone dowolnymi

srodkami transportu. Nalezy je ustawi¢ rdwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej
obok siebie i zabezpieczen przed mozliwoscia przesuwania si¢ podczas transportu

Wykonanie robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot

Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST. D-M. 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
Zakres wykonywanych robdt

Przed przystapieniem do robot Wykonawca jest zobowigzany do oznakowania odcinka

drogi, na ktorym beda prowadzone roboty zgodne z ,Instrukcja oznakowania robot
prowadzonych w pasie drogowym”.

5.2.1. Zakupienie znakéw drogowych.

Wykonawca zakupi elementy oznakowania pionowego zgodnie z ustaleniami punktu
2 niniejszej ST. Wymiary znakow drogowych — grupa wielkos¢ znakéw — Srednie
wedhug ,.Instrukcji o znakach drogowych pionowych’ — Monitor Polski — Dziennik
Ustaw Rzeczypospolitej Polskiej — Zalacznik do nr 16 poz. 120 z 9 marca 1994 r.
Liternictwo, symbole i kolorystyka zgodna z powyzszg instrukcja.

5.2.2. Przygotowanie stupkow do znakdéw drogowych z rur stalowych srednicy 70 mm.

5.2.3. Zabezpieczenie antykorozyjne stupkdéw znakow drogowych — zgodnie z instrukcja
KOR 3-A.

5.2.4. Wykonanie wykopu pod fundamenty stupkéw znakéw drogowych.

5.2.5. Wykonanie podsypki z piasku pod fundamenty shupkéw — grubos¢ podsypki
piaskowej wynosi 30 cm.
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5.2.6. Wykonanie fundamentu stupkéw do znakéw drogowych z betonu klasy B 15.
Zwréci¢ uwage na odpowiednie zaggszczenie betonu w fundamencie.

5.2.7. Zamocowanie stupkéw w fundamencie.

Wykonawca uzgadnia z Inzynierem wariant zamocowania stupka w fundamencie.
Rurg oraz glgbokos¢ zakotwienia nalezy dostosowac¢ do wymiaréw tablic.

5.2.8. Potaczenie stupka z tarcza znaku nalezy wykona¢ przy pomocy uniwersalnych
uchwytow do znakdéw 1 tablic drogowych.

6. Kontrola jakosci robot

6.1. Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robdt podano w ST D-M.00.00.00
,» Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola i badania w trakcie robot:

- badania jako$ci materiatdéw pod wzgledem zgodnosci z ST,

- prawidlowo$¢ wykonania znakéw drogowych — zgodno$¢ z ,Instrukcja o znakach
drogowych pionowych” — pod wzgledem ksztaltu, wymiaréw, rysunku, kolorystyki 1
liternictwa,

- prawidtowos$¢ wykonania 1 zabezpieczenia antykorozyjnego stupkow (uzyte materiaty,
potaczenia elementdw, zabezpieczenia antykorozyjne wg instrukcji KOR 3-A),

- prawidlowos$¢ wykonania wykopow pod fundamenty stupkéw znakéw drogowych

(lokalizacja 1 wymiary),
- prawidlowo$¢ wykonania podsypki 1 fundamentéw (klasa uzytego betonu,
zageszezenie),

- prawidtowos¢ polaczenia stupka z fundamentem.
7.  Obmiar roboét
Jednostka obmiaru oznakowania pionowego trasy sa sztuki wykonanych i ustawionych
znakdw drogowych.
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
8.  Odbior robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.

9. Podstawa platnosci

Ogoélne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D-M.00.00.00 ,,Wymagania
ogdlne”.

Cena wykonania robdt obejmuje:

— prace pomiarowe i przygotowawcze,
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— transport materiatow przewidzianych do wykonania robot,

— oznakowanie robot prowadzonych w pasie drogowym,

— przygotowanie stupkow znakow drogowych,

— zabezpieczenie antykorozyjne stupkow,

— wykonanie wykopdw pod stupki,

— wykonanie podsypki piaskowe;,

— wykonanie fundamentow 1 osadzenie w nich shupkdw,

— montaz tarczy znakow drogowych do stupkéw,

— zaladunek i odwiezienie gruntu z wykopdw pod fundamenty,
— uporzadkowanie miejsc prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane i standardy
Instrukcja o znakach drogowych pionowych - Monitor Polski nr 16.
Instrukcja KOR 3-A — zabezpieczenie antykorozyjne.
PN-B-06250 Beton zwykly.

PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego zastosowania.
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